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Tension clamp for formwork elements 

Tension clamp for connecting formwork elements, comprising a rigid arm (10) and an 
arm (20) that is rotatable around an axis of rotation (A), wherein said rotatable arm can 
be tightened in the direction of the rigid arm by use of an actuation element (30) that is 
rotatable around an axis of rotation (B), 

In order to ensure a simple handling the tension clamp shall have a simple structure and 
be designed to automatically remain in an open state due to gravitation even when it is 
applied to formwork surfaces that face each other and shall be braced. 
This is achieved by the actuation element (30) and the rotatable arm (20) having 
essentially perpendicular axes of rotation (A, B). 
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@ Spannzwinge fur Schatung a oke m ente 

(§5) Spannzwinge zur V#rt>tndang von Schalungselementen 
mtt einem atarren SchenfceJ (10) urxd einem urn eine 
Drehachse (A) dnahbaren ScrtenfcaJ (20), der mittels eines 
urn eine Drehachse (B) dreftbaretfi Betatigungeelements (30) 
in Richtung dea etarren Sch*nk*Je apannbar ist. 
Die Spannrwinge eoll rr\\% atnfachero Aufbau so ausgestaltet 
warden, daE die Spannzwmge eucn bet dem Anbringen an 
nebeneinander zu verspannenden Schalungsflachen kraft 
der Gravitation automatisch Im offanen Zustand bieibt, urn 
eine einfache Hand ha bung ru gewahrleisten. 
Das wird dadurch erreicht. daS das Betatigungselement (30) 
und der drehbare Schenkel (20) im wesentlichen senkrecht 
zueinander liegende Drehacheen (A B) aufweisen. 
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Beschreibimg 



Die Erfindung betrifft eine Spannzwinge zur Verbin- 
dung von Schalungselementen mit einem starren Schen- 
kel und einem urn eine Drehachse drehbaren Schenkel, 
der mittels eines urn eine Drehachse drehbaren Betati- 
gungselements in Richtung des starren Schenkels 
spannbar ist Durch Eingriff der Schenkel in geeignete 
Mittel der Schalungselemente konnen diese gegenein- 
ander verspannt werden. Solche Spannzwingen werden 
insbesondere fur Verschalungen im Betonbau einge- 
setzt 

DE 39 41 935 offenbart eine solche Spannzwinge. Fur 
eine Verschalung werden viele Spannzwingen einge- 
setzt Dementsprechend ist die durchschnittliche fiir das 
Anbringen der Spannzwingen benotigte Zeit ein ent- 
scheidender Kostenfaktor. Die Drehachsen des Betati- 
gungselements und des drehbaren Schenkels der Spann- 
zwinge von DE 39 41 935 sind parallel Wenn die Spann- 
zwinge in einer Lage angebracht werden soli, in der die 
Gravitationsrichtung parallel zu diesen Drehachsen 
liegt. d. h„ wenn nebeneinander liegende Schalungsfla- 
chen verspannt werden sollen, kann keine Stellung der 
Spannzwinge, d. h insbesondere nicht ihre offene, im 
Gravitationsfeld bevorzugt werden. Weil sich die 
Spannzwinge eventuell vor der Befestigung schlieBen 
kdnnte oder geschlossen ist, ergibt sich der Nachteil 
einer nicht einfachen Bedienung. Deshalb wird im Mittel 
eine iangere Zeit zum Anbringen einer Spannzwinge 
benotigt, was die Kosten erhoht 

Weiterhin offenbart DE 39 41 935, daB das Betati- 
gungselement ais Drehkeil in Form einer logarithmi- 
schen Spirale ausgebildet ist Der Vorteil einer logarith- 
mischen Spirale als Betatigungsform ist, daB die Rei- 
bungskrafteverhaltnisse in jeder beliebigen Stellung des 
Betatigungselements dieselben sind Daher ist die Bewe- 
gung des drehbaren Schenkels iiber die gesamte Bewe- 
gung selbsthemmend, und der drehbare Schenkel bleibt 
beim Befestigen in einer vorgegebenen Stellung. Er ist 
jedoch nicht notwendigerweise in der offenen Stellung. 
Ein weiterer Nachteil der Ausbildung der Betatigungs- 
form in einer logarithmischen Spirale liegt in dem rela- 
tiv geringen erreichbaren Schwenkweg des drehbaren 
Schenkels bei eingeschranktem Drehwinkel des Betati- 
gungselements. 

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, eine 
Spannzwinge mit einfachem Aufbau so auszugestalten, 
daB die Spannzwinge auch bei dem Anbringen an ne- 
beneinander zu verspannenden Schalungsflachen kraft 
der Gravitation automatisch im offenen Zustand bleibt, 
urn eine einfache Handhabung zu gewahrieisten. 

Diese Aufgabe wird durch die Merkmale von An- 
spruch 1 gelost 

Die Achsen der drehbaren Teile, d.h. des Betati- 
gungselements und des drehbaren Schenkels durfen 
nicht parallel zueinander liegen. Waren sie parallel zu- 
einander und zu der Gravitationsrichtung parallel, 
konnten ihre Schwerpunkte nicht in Gravitationsrich- 
tung verandert werden und somit von der Gravitation 
keine Stellung der Spannzwinge bevorzugt werden. Lie- 
gen die Achsen jedoch nicht parallel zueinander, son- 
dern vorzugsweise senkrecht zueinander, wird in jedem 
Fall durch die asymmetrische Massenverteilung der 
drehbaren Elemente eine bestimmte Schenkelsteilung 
der Spannzwinge bevorzugt 

Wenn nebeneinander liegende Schalungsflachen ver- 
spannt werden sollen, liegt die Drehachse des drehbaren 
Schenkels der Spannzwinge parallel zur Gravitations- 



richtung. Weil die Drehachse des Betatigungselements 
im wesentiichen senkrecht zur Drehachse des Schenkels 
liegt, liegt sie auch im wesentiichen senkrecht zur Gravi- 
tationsrichtung. Durch die asymmetrische Massenver- 
5 teilung des Betatigungselements wird eine bestimmte 
Stellung des Betatigungselements bevorzugt Diese be- 
dingt eine bestimmte Stellung des drehbaren Schenkels. 
In der Befestigungsorientierung bleibt die Spannzwinge 
deshalb solange in der geoffneten Stellung, bis sie ver- 
io spannt ist Gegenuber den dann wirkenden Kxaften ist 
die Gravitation vernachlassigbar. 

Bei der Verspannung von Deckenschalungen und 
ubereinander liegenden Schalungselementen bewirkt 
die asymmetrische Massenverteilung des drehbaren 
15 Schenkels wie bei DE39 41 935, daB die Spannzwinge 
im geoffneten Zustand bleibt, bis sie verspannt ist 

Die weiteren Anspruche beschreiben vorteilhafte 
Ausgestaltungen der erfindungsgemaBen Spannzwinge. 
Mindestens am Ende, vorzugsweise iiber einen GroB- 
20 teil der SchlieBbewegung ist jeder Stellung der drehba- 
ren Teile, deren Hone ihres Massenschwerpunkts im 
Gravitationsfeld bei der SchlieBbewegung geandert 
wird, eine Hohe ihres Massenschwerpunkts im Gravita- 
tionsfeld eineindeutig zugeordnet Deshalb gibt es eine 
25 mogliche Befestigungsorientierung der Spannzwinge, in 
der die Hohe des Massenschwerpunkts im Gravitations- 
feld am Ende des SchlieBvorgangs streng monoton zu- 
nimmt Dadurch konnen im Gravitationsfeld stabile 
Stellungen der Spannzwinge bei nahezu geschlossenen 
30 Stellungen der Spannzwinge vermieden werden. 

Ein Teil des drehbaren Schenkels, d. h. ein Tauchnok- 
ken, greift in eine Aussparung des Betatigungselements 
ein. Dadurch ist die Bewegung des drehbaren Schenkels 
zwangsgesteuert, d. h. daB die Stellung des Betatigungs- 
35 elements die Stellung des drehbaren Schenkels bedingt 
Dadurch ergibt sich der weitere Vorteil, daB auch beim 
Losen der Spannzwinge der drehbare Schenkel zwangs- 
weise in die geoffnete Stellung gebracht wird. Das ist 
vorteilhaf t, wenn die Spannzwinge beispielsweise durch 
40 Betonreste verschmutzt ist, die den Offnungsvorgang 
behindern konnen. 

In einer vorteiihaften Ausgestaltung der erfindungs- 
gemaBen Spannzwinge wird die Betatigungsform durch 
mehrere Kreisbogen erzeugt wobei die Mittelpunkte 
45 der aneinandergesetzten Kreisbogen nicht identisch mit 
der Drehachse des Betatigungselements sind. Die Beta- 
tigungsform des Betatigungselements ahnelt bezuglich 
der Drehachse einer archimedischen Spirale. Dadurch 
wird erreicht, daB beim SchlieBvorgang der Spannzwin- 
50 gen die SchlieBgeschwindigkeit, d. L Drehwinkel des 
drehbaren Schenkels pro Drehwinkel des Betatigungs- 
elements, groBer als am Ende ist und erst gegen Ende 
des SchlieBvorgangs die zur Selbsthemmung erforderli- 
che geometrische Betatigungsform ausgebildet ist 
55 Als bevorzugte Ausbildungsform der Erfindung ist 
vorgesehen, daB das Betatigungselement mit Hilf e eines 
Hebels betatigt werden kann. Dadurch wird vermieden, 
daB die Spannzwinge mit dem Hammer geoffnet und 
geschlossen werden muB. Zum einen werden dadurch 
60 Ruhestdrungen und zum anderen starke Beanspruchun- 
gen des Betatigungselements vermieden, die einen ofte- 
ren Austausch bzw. Ersatz desselben bedingen. 

Eine vorteilhafte Ausfuhrungsforrn der erfindungsge- 
maBen Spannzwinge sieht vor, daB die Auflageflachen 
65 zur Kraftubertragung der Spannkraf t auf die Schalungs- 
elemente breit sind Dadurch wird erreicht, daB die 
Kraftubertragung auf die Schalungselemente nicht 
punktfdrmig erfolgt, was Deformationen bewirken 
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kann. 

Das breite Gehause des starren Schenkels einer be- 
vorzugten Ausbildungsform der Erfindung dient auch 
dazu, daB die Spannzwinge auf RahmenprofiLe der 
Schalungselemente aufgelegt werden kann und somit 
eine ieichtere Handhabung moglich ist. 

In einer bevorzugten Ausbildungsform der Erfindung 
ist es weiterhin vorgesehen, daB einer der Schenkel in 
dern Auflagebereich auf mindestens einer Seite, insbe- 
sondere auf beiden, einen iiberstehenden Vorsprung 
aufweist Dadurch wird es moglich, mit der gleichen 
Spannzwinge sowohl quer ais auch parallel zueinander 
verlaufende Schalungselemente zusarnmenzuspannen. 
Wenn die Schalungselemente keine Rahmenprofile mit 
Sicken zum Emgriff eines Schenkels der Spannzwingen 
aufweisen, kann die Verbindung zwischen Spannzwinge 
und Schalungselement auch uber den Schenkel mit dem 
tiberstehendem Vorsprung erfolgen, indem der iiberste- 
hende Vorsprung beispielsweise in eine Bohrung ein- 
greift 

Als weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfindung 
ist es vorgesehen, daB die Kraftubertragung auf das 
"ietatigungselement in nahezu vollstandiger Rechts- 
Links-Symmetrie erfolgt Dadurch wird die Bedienung 
der Spannzwinge fur Rechts- und Linkshander gleicher- 
mafien einfach. 

Ein erfindungsgemaBes Ausfuhrungsbeispiel einer 
Spannzwinge wird in den Figuren dargestellt und im 
folgenden naher beschrieben. 

Fig. 1 zeigt einen Querschnitt einer erfindungsgema- 
Ben Spannzwinge iangs der Linie I-I von Fig. 2; 

Fig. 2 zeigt einen Querschnitt der Spannzwinge von 
Fig. 1 iangs Linie II-II; und 

Fig. 3 zeigt einen Querschnitt der Spannzwinge von 
Fig. 1 Iangs Linie III-III. 

Die in den Fig. 1 bis 3 gezeigte erfindungsgernaBe 
Spannzwinge umfaBt einen starren Schenkel 10 einen 
drehbaren Schenkel 20 und ein Betatigungselement 30, 
in das ein Tauchnocken 23 des drehbaren Schenkels 20 
eingreift Der starre Schenkel weist eine Auflageflache 
15 zur Auflage der Spannzwinge auf die Rahmenprofile 
1 bzw. 2 der Schalungselemente beim Anbringen der 
Spannzwinge auf. Der starre Schenkel 10 und der dreh- 
bare Schenkel 20 weisen jeweils teilzylindrische Aufia- 
^eflachen 11 bzw. 2! auf. Mit den Auflageflachen 1 1 und 
21 des starren 10 bzw. drehbaren 20 Schenkels greift die 
Spannzwinge in die Sicken 3 der Rahmenprofile 1 bzw. 2 
der Schalungselemente ein, ubertragt in der gespannten 
Stellung der Spannzwinge die Spannkraft auf die Sicken 
3 der Rahmenprofile 1 bzw. 2 und verspannt diese ge- 
geneinander. 

Der drehbare Schenkel 20 ist drehbar um die Achse A 
(Fig. 1 und 3) auf dem Bolzen 22 geiagert Der Bolzen 22 
ist mit der Sicherung 27 gegen eine Bewegung in axialer 
Richtung gesichert Das Betatigungselement 30 ist dreh- 
bar um die Achse B (Fig. 1 und 2) auf dem Bolzen 32 
gelagert Der Bolzen 32 ist mit den Sicherungen 37 ge- 
gen eine Bewegung in axialer Richtung gesichert Die 
Drehachse B des Betatigungselements 30 liegt senk- 
recht zu der Drehachse A des drehbaren Schenkels 20. 

Das Betatigungselement 30 weist eine Aussparung 33 
auf, in der der in das Betatigungselement 30 eingreifen- 
de Tauchnocken 23 des drehbaren Schenkels 20 
zwangsweise gefuhrt wird. Die Form der Aussparung 33 
ahnelt einer archimedischen Spirale. Gegeniiber der 
Aussparung 33 in dem scheibenformigen Bereich 34 
weist das Betatigungselement 30 eine Erweiterung 35 
mit einer Offnung 36 auf. Die Offnung 36 dient zur Auf- 
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nahme eines Hebels, um das Betatigungselement 30 un- 
ter Ausnutzung des Hebelgesetzes leicht zu betatigen. 
Ruhestorendes Hamrnern wird dadurch vermieden. 
In Fig. 1 ist die geschlossene Stellung der Spannzwin- 
5 ge mit einer Vollmie gezeichnet Die geoffnete Stellung 
des drehbaren Schenkels 20 ist mit einer Strichlinie dar- 
gestellt Je weiter die Spannzwinge gedffnet ist, desto 
weiter rechts und desto weiter unten befindet sich der 
Schwerpunkt des drehbaren Schenkels 20. Der Schwer- 

io punkt des Betatigungselements bewegt sich bei einer 
Bewegung der Spannzwinge aus der geschlossenen 
Stellung in die volistandig geoffnete Stellung zunachst 
nach unten und nach Durchlauf eines Minimums wieder 
nach oben. Der Schwerpunkt des Betatigungselements 

15 30 befindet sich in der gestricheit dargestellten volistan- 
dig geoffneten Stellung der Spannzwinge oberhalb der 
in Vollmie dargestellten geschlossenen Stellung. 

Fig. 2 zeigt einen Querschnitt durch die Spannzwinge 
von Fig. 1 Iangs der Linie II-II. Sie zeigt im unterem 

20 Bereich das Betatigungselement 30 der Spannzwinge in 
einer Seitenansicht Wie in Fig. 1 zeigt die Vollinie die 
geschlossene Stellung der Spannzwinge, wahrend die 
Strichlinie die geoffnete Stellung der Spannzwinge an- 
deutet 

25 In der in Fig. 1 dargestellten Orientierung der Spann- 
zwinge, die beispielsweise zum Verbinden zweier Scha- 
lungselemente einer Deckenschalung geeignet ist, liegt 
die mit g bezeichnete Gravitationsrichtung sowohl 
senkrecht zu der Drehachse A des drehbaren Schenkels 

30 20 als auch senkrecht zu der Drehachse B des Betati- 
gungselements 30. Je weiter die Spannzwinge in geoff- 
neter Stellung ist, desto defer liegt der Schwerpunkt des 
drehbaren Schenkels 20 im Gravitationsfeld. Dadurch 
wird eine offene Stellung der Spannzwinge im Gravita- 

35 tionsfeld begiinstigt und die Spannzwinge kann leicht in 
einer geoffneten Stellung auf die Rahmenprofile 1 bzw. 
2 der Schalungselemente aufgelegt werden. Eine geoff- 
nete Stellung der Spannzwinge beim Auflegen wird au- 
Berdem dadurch begtinstigt, daB gegen Ende einer mog- 

40 lichen SchlieBbewegung der Spannzwinge der Schwer- 
punkt des Betatigungselements 30 im Gravitationsfeld 
ebenf alls angehoben wurde. 

In einer Orientierung, in der die rechte Seite der 
Spannzwinge in Fig. 1, d. h. der drehbare Schenkel 20, 

45 nach unten zeigt, ist die Spannzwinge zum Verbinden 
von ubereinander angeordneten Schalungselementen 
geeignet Die Gravitationsrichtung liegt dann parallel 
zu der Drehachse B des Betatigungselements 30. Somit 
hat die Gravitation keinen EinfluB auf die Stellung des 

50 Betatigungselements 30, und die Stellung der Spann- 
zwinge wird ailein durch die Stellung des drehbaren 
Schenkels 20 bedingt Kraft der Gravitation fallt bei 
dieser Orientierung der Spannzwinge der drehbare 
Schenkel 20 nach unten (in Fig. 1 nach rechts). Dadurch 

55 bleibt die Spannzwinge in einer geoffneten Stellung und 
kann problemlos auf die Rahmenprofile 1 bzw. 2 der zu 
verspannenden Schalungselemente aufgelegt werden. 

In einer Orientierung der Spannzwinge gemaB Fig. 1, 
bei der die Gravitation senkrecht zur Zeichenebene aus- 

60 gerichtet ist, ist die Spannzwinge zum Verbinden yon 
nebeneinander angeordneten Schalungselementen ge- 
eignet Die Gravitationsrichtung liegt dann parallel zu 
der Drehachse A des drehbaren Schenkels 20. Somit hat 
die Gravitation keinen EinfluB auf die Stellung des dreh- 

65 baren Schenkels 20, und die Stellung der Spannzwinge 
wird allein durch die Stellung des Betatigungselements 
30 bedingt Die Spannzwinge kann dann in einer Orien- 
tierung angebracht werden, daB der Massenschwer- 
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punkt des Betatigungselements 30 im geschlossenen Zu- 
stand der Spannzwinge hoher als im geoffneten Zustand 
ist Das ist der Fall, wenn mit Bezug auf die Darstellung 
in Fig. 2 die rechte Seite der Spannzwinge oben und die 
linke Seite unten bezugiich der Gravitationsrichtung 5 
liegt. Kraft der Gravitation fallt das Betatigungselement 
bei dieser Orientierung der Spannzwinge nach unten. 
Dadurch bleibt die Spannzwinge in einer geoffneten 
Stellung und kann zum Anbringen leicht auf die Rah- 
menprofile 1 bzw. 2 der Schalungselemente aufgelegt 10 
werden. 

Der starre Scbenkel 10 ist breit ausgebildet Dadurch 
wird ein Verkippen der Spannzwinge auf den Rahmen- 
profilen 1 bzw. 2 der Schalungselemente beim Anbrin- 
gen der Spannzwinge vermieden. Des weiteren weist 15 
die Auflageflache 11, die auf die Sicke des Rahmenpro- 
fils 1 bzw. 2 aufliegt, ebenfalls diese Breite auf, so daB die 
Kraftubertragung im gespannten Zustand von der 
Spannzwinge auf das Rahmenprofil 1 bzw. 2 nicht 
punktfdrmig erfolgt 20 

Fig. 3 zeigt einen Querschnitt der Spannzwinge von 
Fig. 1 langs der Linie III-1 1 1. In ihr wird die Seitenansicht 
des drehbaren Schenkeis 20 vcranschaulicht Der dreh- 
bare Schenkel 20 weist in Zeichenebene eine geringere 
Abmessung bjo als die entsprechende Abmessung bio 25 
des starren Schenkeis 10 auf. Die Auflageflache 21 des 
drehbaren Schenkeis 20 hat eine Breite bio, die der Brei- 
te bio der Auflageflache 11 des starren Schenkeis 10 
entsprichL Das wird durch die Ausbildung von zwei 
Vorsprungen 21 A und 21 B an bciden Seiten des drehba- 30 
ren Schenkeis 20 crreicht Dadurch geschieht die Kraft- 
iibertragung zwis^hen dem d-chbaren Schenkel 20 und 
der Sicke des Rahmenproftls 2 uber eine Auflageflache 
21, die eine groBcre Brcue b* t c als die Schenkelbreite b2o 
des drehbaren Schenkeis 20 aufweist AuBerdem kon- 35 
nen die Vorsprunge 21 A bzw. 21 B zur Verbindung von 
Schalungselemcmcn im lnnencck- und AuBeneckberei- 
cben einer SchaJungsvorrichiung verwendet werden. 
Dabei kann der Vorsprung 21 A bzw. 21 B in eine Boh- 
rung eines qucrverlaufcnden Sehalungselements ein- 40 
greifea 

Pa t en t a n s p rueh e 

1. Spannzwinge zur Verbindung von Schaiungsele- 45 
menten mit ein em si^rrcn Schenkel (10) und einem 
urn eine Drehachse (A) drehbaren Schenkel (20), 
der mittels eines um emc Drehachse (B) drehbaren 
Betatigungselements (30) in Richtung des starren 
Schenkeis spannbar ist, dadurch gekennzeichnet, 50 
daB das Betatigungselement (30) und der drehbare 
Schenkel (20) im wesentlichen senkrecht zueinan- 
der liegende Drehachsen (A. B) aufweisen. 

2. Spannzwinge nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Betatigungselement (30) und/ 55 
oder der drehbare Schenkel (20) bezugiich der ei- 
genen Drehachse (A, B) eine asymmetrische Mas- 
senverteilung aufweisen. 

3. Spannzwinge nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Drehachse (A) des drehbaren 60 
Schenkeis (20) und/oder die Drehachse (B) des Be- 
tatigungselements im wesentlichen parallel zur 
Schalungsflaehe liegen. 

4. Spannzwinge nach- einem der vorhergehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB, wenn die 65 
Drehachse (A) des drehbaren Schenkeis (20) paral- 
lel zur Gravitationsrichtung liegt, mindestens am 
Ende, vorzugsweise uber einen GroBteil der 



SchlieBbewegung jeder Stellung des Betatigungs- 
elements (30) eine Hone seines Massenschwer- 
punkts im Gravitationsfeld eineindeutig zugeord- 
net ist 

5. Spannzwinge nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB, wenn die 
Drehachse (A) des drehbaren Schenkeis (20) senk- 
recht zur Gravitationsrichtung liegt, mindestens am 
Ende, vorzugsweise fiber einen GroBteil der 
SchlieBbewegung jeder Stellung des drehbaren 
Schenkeis (20) eine Hone seines Massenschwer- 
punkts im Gravitationsfeld eineindeutig zugeord- 
net ist 

6. Spannzwinge nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB die Be- 
wegung des Betatigungselements (30) mit dem 
drehbaren Schenkel (20) teilweise selbsthemmend 
ist. 

7. Spannzwinge nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB das Beta- 
tigungselement (30) einen scheibenformigen Be- 
reich (34) aufweist, der an einer Seite eine einem 
gebogenen Langloch ahnliche Aussparung (33) hat, 
die nicht koaxial zu der Drehachse (B) des Betati- 
gungselements angeordnet ist, und in die ein Teil 
(23) des drehbaren Schenkeis (20) eingreif t 

8. Spannzwinge nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das in das Betatigungselement (30) 
eingreifende Teil des drehbaren Schenkeis (20) ein 
Tauchnocken (23) ist, wobei an im wesentlichen ge- 
geniiberliegenden Stellen des Tauchnockens kraft- 
schliissige Verbindungen zwischen Tauchnocken 
und Betatigungselement gegeben ist, so daB die 
Schenkelbewegung zwangsweise erfolgt 

9. Spannzwinge nach Anspruch 7 oder 8, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Aussparung (33) eine Be- 
grenzungsfiache zur Kraftubertragung aufweist, 
die einer archimedischen Spirale ahnlich ist. 

10. Spannzwinge nach einem der Anspruche 7 bis 9, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Betatigungsele- 
ment (30) an dem scheibenformigen Bereich (34) 
etwa gegenuber der Aussparung (33) eine Erweite- 
rung (35) zur Kraftubertragung aufweist 

11. Spannzwinge nach einem der Anspruche 7 bis 
10, dadurch gekennzeichnet, daB die Erweiterung 
(35) eine Offnung (36) zur Aufnahme eines Hebels 
aufweist. 

12. Spannzwinge nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB der starre 
Schenkel (10) eine breite Auflageflache (11) zur 
Kraftubertragung auf die Schalungselemente auf- 
weist 

13. Spannzwinge nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB der dreh- 
bare Schenkel (20) eine breite Auflageflache (21) 
zur Kraftubertragung auf die Schalungselemente 
aufweist 

14. Spannzwinge nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB der starre 
Schenkel (10) eine breite Auflageflache (15) auf ei- 
ne Flache des Schalungselement aufweist, die zur 
Schalungsflaehe parallel ist 

15. Spannzwinge nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB ein 
Schenkel (20) einen sich parallel zu seiner Auflage- 
flache (21) erstreckenden uber den Schenkel iiber- 
stehenden Vorsprunge (21 A, 2 IB) aufweisL 

16. Spannzwinge nach einem Anspruch 15, dadurch 
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gekennzeichnet, daB ein Schenkel (20) beidseitig 
iiberstehende Vorspriinge (21A, 21B) aufweist 
17. Spannzwinge nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB das Beta- 
tigungsmittel (30) im wesentiichen eine Rechts- 5 
Links-Symnietrie aufweist. 
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